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作業者を支援するワークベンチシステム（AWB）における平面リ

ニアモータとして，歯車車輪式平面リニアモータを開発する．この
システムは無線化可能で，平面をオープンループで移動できる．
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follows;
Absolute accuracy : about 40 µm
Repeat accuracy : about 18 µm
Speed : about 380 mm/s
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