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作業者に手を差し伸べるシステムである”AWB(Attentive Workbench)” 
が提唱されている．我々はAWBの移動トレイシステムとして，歯車車輪
式移動機構を提案する．
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セル生産方式では作業
者の能力に依存すること
になり 作業者の技術・
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になり、作業者の技術
モチベーションが重要な
ポイントとなる．
作業者が作業する際に
機械が効果的にその手
助けをするシステムとし
て，AWBを提唱する．
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Absolute Accuracy：About 40 μm
Repeat Accuracy：About 18 μm
Speed：About 380 mm/s
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Bluetooth Device
AKC121

Batteries for Motor
HHR 3XPS/4B
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協調動作のためワイヤレス化を実現したトレイの性能評価を行う．


